WSTI w Katowicach, kierunek Informatyka, stopien I
opis modutu Projekt systemu mechatronicznego

PROJEKT SYSTEMU MECHATRONICZNEGO

Kod przedmiotu: PSM
Rodzaj przedmiotu: kierunkowy, obieralny
Specjalnos¢: Mechatronika i Robotyka
Wydzial: Informatyki
Kierunek: Informatyka
Poziom studiow: pierwszego stopnia
Profil studiow: praktyczny
Forma studiow: stacjonarna/niestacjonarna
Rok: 3
Semestr: 5
Formy zaje¢c i liczba godzin:
Forma stacjonarna
wyklady —
laboratorium — 40
Forma niestacjonarna
wyklady —
laboratorium — 25
Zajecia prowadzone sa w jezyku polskim.
Liczba punktow ECTS: 8
Osoby prowadzace:

wyklad:
laboratorium:

1. Zalozenia i cele przedmiotu

Celem przedmiotu jest przekazanie studentom wiedzy na temat metod i technik tworzenia
ztozonego projektu mechatronicznego. Student zaprojektuje 1 wdrozy cze$¢ mechaniczng i
sensoryczng uktadu, a nastgpnie oprogramuje urzadzenie sterujace. Celem zajeé jest
przygotowanie studenta do samodzielnego wyboru komponentéw uktadu mechatronicznego,
ztozenia ich w jeden uklad, dziatajacy zgodnie z zaloZeniami, a nastgpnie przetestowanie
uktadu, wyeliminowanie btedow 1 utworzenie dokumentacji technicznej w formie instrukcji
oraz zalecen eksploatacyjnych.

2. OKkreslenie przedmiotow wprowadzajacych wraz z wymaganiami wstepnymi:
Przedmioty wprowadzajace to: matematyka, fizyka, podstawy programowania,
elektromechanika ogo6lna, automatyka i robotyka.
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Umiejetnos¢: student powinien posiada¢ umiejetnos¢ budowy prostych uktadow
elektronicznych, taczenia ich z elementami wykonawczymi oraz programowania prostych
uktadow takich jak mikrokontroler.

3. Opis form zajec

a) Laboratorium
e Tresci programowe:
Cze¢$¢ laboratoryjna:
*  Mechanika w uktadach napedowych.
* Elementy uktadu przeniesienia napedu.
» Projektowanie i tworzenie dokumentacji technicznej.
» Elementy programowania mikrokontrolera.
» Sygnaly pomiarowe i sterujace (napigciowe, pradowe, PWM) w
mikrokontrolerze.
*  Czujniki — testowanie dziatania.
*  Wybrane uktady sensoryczne w systemach mechatronicznych.
» Sterowanie silnikiem elektrycznym pradu statego.
Cze$¢ w postaci mikroprojektu:
» Projektowanie ztozonego systemu mechatronicznego.
* Realizacja praktyczna zaprojektowanego uktadu.
» Testowanie uktadu i eliminacja btgdow.
* Tworzenie dokumentacji technicznej i zalecen eksploatacyjnych.
e Metody dydaktyczne:
* Metoda problemowa — studium przypadku.
* Metoda laboratoryjna — ¢wiczenia laboratoryjne z wykorzystaniem uktadow
mechatronicznych.
» Zajecia projektowe — konstrukcja zlozonego uktadu.
e Forma i warunki zaliczenia:
*  Warunkiem zaliczenia terminowa realizacja ustalonych zadan i uzyskanie
pozytywnej oceny z realizacji projektu
e Wykaz literatury podstawowej :
*  Przepiorkowski J.: Silniki elektryczne w praktyce elektronika. BTC, 2007.
* Brzozka J.: Regulatory i uktady automatyki. WNT, 2004
* Grzebiela C., Machowski A.: Maszyny, urzadzenia elektryczne i automatyka
w przemysle. Wydawnictwo Naukowe Slask, 2010

e Wykaz literatury uzupelniajace;j:
* Mrozek B., Mrozek Z.: Matlab i Simulink — poradnik uzytkownika, Helion, 2004.
«  Gessing R.: Podstawy automatyki, Wyd. Pol. S1., 2001

4. Opis sposobu wyznaczania punktow ECTS

a. forma stacjonarna

Forma zajeé Formy aktywnosci studenta Srednia liczba godzin
na zrealizowanie
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aktywnosci
Wyklad
Kontakt z nauczycielem 40
. Samodzielne rozwigzywanie zadan 50
Laboratorium s -
Realizacja projektu 80
Przygotowanie dokumentacji i prezentacji 30
Calkowita ilo$¢ godzin aktywnoSci studenta 200
Liczba punktéw ECTS dla modulu/przedmiotu 8

b. forma niestacjonarna

Forma zajeé Formy aktywnosci studenta Srednia liczba godzin
na zrealizowanie
aktywnoS$ci
Wyklad

Kontakt z nauczycielem 25
Laboratorium Sam(_)d21_elne rozwigzywanie zadan 65
Realizacja projektu 80
Przygotowanie dokumentacji i prezentacji 30

Calkowita ilo$¢ godzin aktywnoSci studenta 200

Liczba punktow ECTS dla modulu/przedmiotu 8

5. Wskazniki sumaryczne

a. forma stacjonarna
a) liczba godzin dydaktycznych (tzw. kontaktowych) i liczba punktéw ECTS na
zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich

e Liczba godzin kontaktowych — 40
e Liczba punktéow ECTS — 1,6

b) liczba godzin dydaktycznych (tzw. kontaktowych) i liczba punktow ECTS na
zajeciach o charakterze praktycznym.

e Liczba godzin kontaktowych — 40
e Liczba punktow ECTS — 8,0

b. forma niestacjonarna
a) liczba godzin dydaktycznych (tzw. kontaktowych) i liczba punktéow ECTS na
zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich

e Liczba godzin kontaktowych — 25
e Liczba punktéw ECTS — 1,0

b) liczba godzin dydaktycznych (tzw. kontaktowych) i liczba punktow ECTS na
zajgciach o charakterze praktycznym.

e Liczba godzin kontaktowych — 25
e Liczba punktéw ECTS — 8,0
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6. Zakladane efekty uczenia si¢

Odniesienie do
Efekt kierunkowych
przedmiotowy Efekty uczenia sie¢ dla przedmiotu ,Wy
efektow
(Symbol) ..
uczenia si¢
Student zna typowe technologie inzynierskie w zakresie K W02
PSM_W1 | mechatroniki K W10
Student ma podstawowa wiedze z przetwarzania danych
PSM_W2 | pomiarowych w systemach mechatronicznych K_W12
Student potrafi analizowaé prace urzadzenia
. . . A . K_U02
PSM_U1 | mechatronicznego uzywajac wlasciwie dobranych metod i -
S ! i A K_U12
narzedzi shuzacych do rozwigzania zadan inzynierskich -
Student potrafi okresli¢ stan swojej wiedzy z zakresu
PSM U2 mechatroniki oraz ma umiej¢tno$¢ samoksztalcenia si¢ z K_U19
- wykorzystaniem zrodet i zasobow bibliotecznych, zrodet K_U24
elektronicznych i baz danych
PSM_K1 Stud;nt potraﬁ yvspc?l.dmalac i pracowac W zespole, K KO1
przyjmujac w nim rézne role -

7. Odniesienie efektow uczenia si¢ do form zajec i sposob oceny osiagniecia przez
studenta efektow uczenia si¢

Efekt Forma zajeé . .
rzedmioto Sposob sprawdzenia
> (Symb OI)Wy Wyklad Laboratorium osiggniecia efektu
PSM_W1 X Ocena zadan podczas zaj¢c
PSM_W2 X Ocena zadan podczas zaj¢c
X Ocena zadan podczas zajec
PSM_U1 Weryfikacja pracy koncowe;j
X Ocena zadan podczas zajec.
PSM_U2 Weryfikacja pracy koncowe;j
PSM K1 X Ocena aktywnosci studenta podczas
— zajec.

8. Kryteria uznania osiggniecia przez studenta efektow uczenia sie

Efekt
przedmiotowy Efekt jest uznawany za osiagniety, gdy student:
(Symbol)
PSM_W1 Poprawnie wykonuje zadania w czasie zaj¢c.
PSM_W?2 Poprawnie wykonuje zadania w czasie zajgc.
Poprawnie wykonuje zadania w czasie zajec.

PSM_U1 o .

- Potrafi objasni¢ elementy projektu
PSM U2 Poprawnie wykonuje zadania w czasi@ zajgc. .

- Potrafi wykorzysta¢ dostepne zasoby informacyjne
PSM K1 Poprawnie wykonuje zadania w czasie zajec.

Podczas pracy w czasie zaj¢¢ potrafi wspotdziatac i pracowaé w zespole




